Produktsegment F.EE - Universalverfahrachsen

kleine Traglasten

mittlere Traglasten

hohe Traglasten

Typ SV60-s

(Kabelschlepp seitlich)

Typ 5002-5-500
Typ 5002.1-s-500

(Kabelschlepp seitlich)
(Kabelschlepp mittig)

Typ 5002-s-700
Typ 5002.1-s-700

(Kabelschlepp
(Kabelschlepp

seitlich)
mittig)

Typ 5003
Typ 5003.1

(Kabelschlepp seitlich)
(Kabelschlepp mittig)

Typ 5004-s-1000

(Achse flachenbiindig /
Ubergehbar)

Typ 5002-s-1000

(Kabelschlepp seitlich)
(Kabelschlepp mittig)

Typ 5002-sd-1000

(-1300)

(Kabelschlepp seitlich)
(Kabelschlepp mittig)

Typ 8000-s-1500

(Kabelschlepp seitlich)
(Reinraum geeignet)

technische Daten
N -Tragl R
enn-Traglast Roboter 60 ke
(ohne Zusatzlast) (#1)
statische Traglast: 1.500 ‘
(ohne Roboter) ' &
erweiterte stat. Traglast
1.500 k
(ohne Roboter) (#2) 8
Verfah indigkeit:
erfahrgeschwindigkeit 4,00 m/s
(max.)
Beschleunigung: 3,00 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden:
Einbaulage: Stahlbau
Decke:
Gerduschemission: 70,00 dB
Kuka: KR 60
R :
qbqtertyp Fanuc: M-710
(Beispiele (#3))
ABB: IRB 4400
Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

technische Daten

Nenn-Traglast Roboter

500 k
(ohne Zusatzlast) (#1) &
statische Traglast: 3.800 c
(ohne Roboter) ' &
erweiterte stat. Traglast
6.000 k
(ohne Roboter) (#2) 8
Verfahrgeschwindigkeit:
e ges digke 2,00 m/s
(max.)
Beschleunigung:
tnisung 1,90 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden:
Einbaulage: Stahlbau
Decke:
Gerauschemission: 70,00 dB
Kuka: Quantec
R :
qbqtertyp Fanuc: R-2000
(Beispiele (#3))
ABB: IRB 6700

Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

technische Daten
Nenn-Traglast R
e aglast Roboter 200 g
(ohne Zusatzlast) (#1)
statische Traglast: 4.200 ‘
(ohne Roboter) ' &
erweiterte stat. Traglast
8.000 k
(ohne Roboter) (#2) &
Verfah hwindigkeit:
erfahrgeschwindigkei 2,00 m/s
(max.)
Beschleunigung: 1,90 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden:
Einbaulage: Stahlbau
Decke:
Gerduschemission: 70,00 dB
Kuka: Fortec
R :
qbqtertyp Fanuc: R-2000
(Beispiele (#3))
ABB: IRB 7600
Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

technische Daten

Nenn-Traglast Roboter

900 k
(ohne Zusatzlast) (#1) &
statische Traglast: 3.800 c
(ohne Roboter) ' &
erweiterte stat. Traglast
& 6.000 kg
(ohne Roboter) (#2)
Verfahrgeschwindigkeit:
ges digke 2,00 m/s
(max.)
Beschleunigung:
gung 1,90 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden:
Einbaulage: Stahlbau
Decke:
Gerduschemission: 70,00 dB
KR 360
Kuka:
uxa KR 500
R rtyp:
O,bo,te typ Fanuc: M-900
(Beispiele (#3))
ABB: IRB 7600

Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

technische Daten
N -Tragl R
enn-Traglast Roboter 1.000 ke
(ohne Zusatzlast) (#1)
statische Traglast: 6.100 c
(ohne Roboter) ' &
erweiterte stat. Traglast
10.000 k
(ohne Roboter) (#2) 8
Verfah hwindigkeit:
erfahrgeschwindigkei 2,00 m/s
(max.)
Beschleunigung: 145 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden: X
Einbaulage: Stahlbau -
Decke: -
Gerduschemission: 70,00 dB
Kuka: KR 1000
R :
qbqtertyp Fanuc: M-1000
(Beispiele (#3))
ABB: IRB 8700
Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

technische Daten

Nenn-Traglast R r
glast Robote 1.000 g
(ohne Zusatzlast) (#1)
statische Traglast: 6.100 K
(ohne Roboter) ' &
erweiterte stat. Traglast
10.000 k
(ohne Roboter) (#2) &
Verfahrgeschwindigkeit:
erfahrges gke 2,00 m/s
(max.)
Beschleunigung:
unigung 1,45 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden:
Einbaulage: Stahlbau
Decke: -
Gerduschemission: 70,00 dB
Kuka: KR 1000
R rtyp:
o_bo,te typ Fanuc: M-1000
(Beispiele (#3))
ABB: IRB 8700

Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

technische Daten

Nenn-Traglast Roboter
& 1.300 kg
(ohne Zusatzlast) (#1)
statische Traglast: 10.800 c
(ohne Roboter) ' &
erweiterte stat. Traglast
12.000 k
(ohne Roboter) (#2) :
Verfahrgeschwindigkeit:
erfahrges digke 2,00 m/s
(max.)
Beschleunigung:
gung 1,45 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden:
Einbaulage: Stahlbau
Decke: -
Gerduschemission: 70,00 dB
Kuka: KR 1000
R rtyp:
o,bo,te typ Fanuc: M-2000
(Beispiele (#3))
. MG10HL
Kawasaki
MG15HL

Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

technische Daten
N -Tragl R
enn-Traglast Roboter 1500 g
(ohne Zusatzlast) (#1)
statische Traglast: 8.950 K
(ohne Roboter) ' 8
erweiterte stat. Traglast
12.000 k
(ohne Roboter) (#2) &
Verf indigkeit:
erfahrgeschwindigkeit 2,00 m/s
(max.)
B i :
eschleunigung 145 m/s?
(max.)
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard Nennhub: ab 0,5 bis X m
Boden:
Einbaulage: Stahlbau
Decke: -
Gerauschemission: 70,00 dB
Kawasaki MG15HL
Robotertyp:
(Beispiele (#3))
Weitere Roboterhersteller u. -varianten auf
Anfrage moglich

kleine Traglasten

mittlere Traglasten

hohe Traglasten

Typ 5002-s-500

(Kabelschlepp seitlich)

Typ 5002-s-700 (Kabelschlepp

seitlich)

Typ 5003-s-500

(Kabelschlepp seitlich)

(Achse flachenbiindig /

(Kabelschlepp seitlich)

Typ 5002-sd-1000

(Kabelschlepp seitlich)

(Kabelschlepp seitlich)

- Kabelschlepp seitlich -S- -S- -S-
Typ 5V60-s ( PP ) Typ 5002.1-s-500 (Kabelschlepp mittig) Typ 5002.1-s-700 (Kabelschlepp mittig) Typ 5003.1-s-500 (Kabelschlepp mittig) Typ 5004-5-1000 ubergehbar) Typ 5002-s-1000 (Kabelschlepp mittig) (-1300) (Kabelschlepp mittig) Typ 8000-s-1500 (Reinraum geeignet)
Kabelschlepp seitlich Kabelschlepp seitlich Kabelschlepp seitlich Kabelschlepp seitlich Kabelschlepp seitlich Kabelschlepp seitlich Kabelschlepp seitlich Kabelschlepp seitlich
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(#1) Relevant fiir die max. Traglast sind hierfiir die Fundamentlastdaten, statt der max. Traglastangaben der Roboter-Hersteller!
(#2) Hierfiir ist eine gesonderte Auslegung erforderlich!

(#3) andere Varianten sind auf Anfrage erhiltlich. Anderungen und Irrtiimer vorbehalten!
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