PRODUKTSEGMENT - F.EE-UNIVERSALVERFAHRACHSEN

Typ SV60-s

(Kabelschlepp seitlich)

Typ 5002-s-500
Typ 5002.1-s-500

(Kabelschlepp seitlich)

(Kabelschlepp mittig)

Typ 5002-s-700
Typ 5002.1-s-700

(Kabelschlepp seitlich)

(Kabelschlepp mittig)

Typ 5003-s-500
Typ 5003.1-s-500

(Kabelschlepp seitlich)

(Kabelschlepp mittig)

Typ 5004-s-1000

(Achse flachenbiindig /
ubergehbar)

(Kabelschlepp seitlich)
Typ 5002-s-1000
(Kabelschlepp mittig)

Typ 5002-sd-1000
(-1300)

(Kabelschlepp seitlich)

(Kabelschlepp mittig)

(Kabelschlepp seitlich)

Typ 8000-s-1500 (Geeignet fiir die

Reinraum-Anwendung)

JIT P;‘Q—

Technische Daten Technische Daten Technische Daten Technische Daten Technische Daten Technische Daten Technische Daten Technische Daten
Nenntraglast Roboter: 60kg Nenntraglast Roboter: 500 kg Nenntraglast Roboter: 700 kg Nenntraglast Roboter: 900 kg Nenntraglast Roboter: 1.000 kg Nenntraglast Roboter: 1.000 kg Nenntraglast Roboter: 1.300 kg Nenntraglast Roboter: 1,500 kg
(ohne Zusatzlast) (ohne Zusatzlast) (ohne Zusatzlast) (ohne Zusatzlast) (ohne Zusatzlast) (ohne Zusatzlast) (ohne Zusatzlast) (ohne Zusatzlast)

Statische Traglast: Statische Traglast: Statische Traglast: Statische Traglast: Statische Traglast: Statische Traglast: Statische Traglast: Statische Traglast:
(ohne Roboter) 1:200kg (ohne Roboter) 3.800kg (ohne Roboter) 4.200kg (ohne Roboter) 3.800kg (ohne Roboter) 6.100kg (ohne Roboter) 6.100kg (ohne Roboter) 10-800 kg (ohne Roboter) 8.250kg
Erweiterte stat. Traglast: 1,500 kg Erweiterte stat. Traglast: 6.000 kg Erweiterte stat. Traglast: 8.000 kg erweiterte stat. Traglast: 6.000 kg Erweiterte stat. Traglast: 10.000 kg Erweiterte stat. Traglast: 10.000 kg Erweiterte stat. Traglast: 12.000 kg Erweiterte stat. Traglast: 12.000 kg
(ohne Roboter) (ohne Roboter) (ohne Roboter) (ohne Roboter) (ohne Roboter) (ohne Roboter) (ohne Roboter) (ohne Roboter)
Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale
Verfahrgeschwindigkeit: IS Verfahrgeschwindigkeit: 200 Verfahrgeschwindigkeit: 200 Verfahrgeschwindigkeit: 200 Verfahrgeschwindigkeit: 200 Verfahrgeschwindigkeit: 200 Verfahrgeschwindigkeit: 200 Verfahrgeschwindigkeit: 200
Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale Maximale

3,00 m/s? . 1,90 m/s? . 1,90 m/s? . 1,90 m/s? . 1,45 m/s? . 1,45 m/s? . 1,45 m/s? . 1,45 m/s?
Beschleunigung: ms Beschleunigung: ms Beschleunigung: ms Beschleunigung: ms Beschleunigung: ms Beschleunigung: ms Beschleunigung: ms Beschleunigung: ms
Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm Wiederholgenauigkeit: £0,02mm Wiederholgenauigkeit: +0,02 mm
Standard-Nennhub: ab 0,5 bis Xm Standard-Nennhub: ab 0,5 bis Xm Standard-Nennhub: ab 0,5 bis X m Standard-Nennhub: ab 0,5 bis Xm Standard-Nennhub: ab 0,5 bis Xm Standard-Nennhub: ab 0,5 bis X m Standard-Nennhub: ab 0,5 bis Xm Standard-Nennhub: ab 0,5 bis Xm

Boden: X Boden: X Boden: X Boden: X Boden: X Boden: X Boden: X Boden: X
Einbaulage: Stahlbau: X Einbaulage: Stahlbau: X Einbaulage: Stahlbau: X Einbaulage: Stahlbau: X Einbaulage: Stahlbau: - Einbaulage: Stahlbau: X Einbaulage: Stahlbau: X Einbaulage: Stahlbau: X
Decke: X Decke: X Decke: X Decke: X Decke: Decke: Decke: Decke:
Gerduschemission: 70,00 dB Gerduschemission: 70,00 dB Gerduschemission: 70,00 dB Gerduschemission: 70,00 dB Gerduschemission: 70,00 dB Gerduschemission: 70,00 dB Gerduschemission: 70,00 dB Gerduschemission: 70,00 dB
Kuka: KR 60 Kuka: Quantec Kuka: Fortec Kuka: ig ggg Kuka: KR 1000 Kuka: KR 1000 Kuka: KR 1000
Robatertyp: Fanuc: M-710 Robatertyp: Fanuc: R-2000 Robatertyp: Fanuc: R-2000 Robatertyp: Fanuc: M-800 Robatertyp: Fanuc: M-1000 Robatertyp: Fanuc: M-1000 Robatertyp: Fanuc: M-2000 Robatertyp: Kawasaki: MG15HL
(Beispiele) (Beispiele) (Beispiele) (Beispiele) (Beispiele) (Beispiele) (Beispiele) (Beispiele)
ABB: IRB 4400 ABB: IRB 6700 ABB: IRB 7600 ABB: IRB 7600 ABB: IRB 8700 ABB: IRB 8700 Kawasaki: mg}g:t
Weitere Varianten und Robotertypen (auch von Weitere Varianten und Robotertypen (auch von Weitere Varianten und Robotertypen (auch von Weitere Varianten und Robotertypen (auch von Weitere Varianten und Robotertypen (auch von Weitere Varianten und Robotertypen (auch von Weitere Varianten und Robotertypen (auch von Weitere Varianten und Robotertypen (auch von
anderen Herstellern) auf Anfrage méglich anderen Herstellern) auf Anfrage méglich anderen Herstellern) auf Anfrage méglich anderen Herstellern) auf Anfrage méglich anderen Herstellern) auf Anfrage méglich anderen Herstellern) auf Anfrage méglich anderen Herstellern) auf Anfrage méglich anderen Herstellern) auf Anfrage méglich

ABMASSE - F.EE-UNIVERSALVERFAHRACHSEN

Typ SV60-s (Kabelschlepp seitlich)

Typ 5002-s-500 (Kabelschlepp seitlich)

Typ 5002.1-s-500 (Kabelschlepp mittig)

Typ 5002-s-700 (Kabelschlepp seitlich)

Typ 5002.1-s-700 (Kabelschlepp mittig)

Typ 5003-s-500 (Kabelschlepp seitlich)

Typ 5003.1-s-500 (Kabelschlepp mittig)

(Achse flachenbiindig /

Typ 5004-5-1000 Al

(Kabelschlepp seitlich)
Typ 5002-s-1000
(Kabelschlepp mittig)

Typ 5002-sd-1000
(-1300)

(Kabelschlepp seitlich)

(Kabelschlepp mittig)

(Kabelschlepp seitlich)
Typ 8000-s-1500

(Reinraum geeignet)

Kabelschlepp seitlich

Kabelschlepp seitlich

Kabelschlepp seitlich

Kabelschlepp seitlich

Kabelschlepp seitlich

Kabelschlepp seitlich

Kabelschlepp seitlich

Kabelschlepp seitlich
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Kabelschlepp mittig Kabelschlepp mittig Kabelschlepp mittig Kabelschlepp mittig
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